通信方式: 
工控机<->相机 tcp/ip
工控机<->码垛机控制器 串口485
视觉系统与码垛机之间要交互的数据格式如下：
	功能
	设备名称
	方向
	设备名称
	发送字符串

	拍照识别请求
	码垛机
	->
	视觉系统
	$,START,#

	正常回复
	视觉系统
	->
	码垛机
	$,DATA,NUM,posX,posY,posZ,posC, posX,posY,posZ,posC... ,#

	拍照识别请求
	码垛机
	->
	视觉系统
	$,START,#

	拆垛完成(检测无料)
	视觉系统
	->
	码垛机
	$,DATA,0,#
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